GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zu ersetz. Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

\
rAkkuIa destand Ladezustand Akku/Batterie. Dies stimmt jedoch

nur bei richtig eingestelltem Batterietyp

7 . . .
. Ankunftszeit am Endziel der Route (wenn aktiv)
Ankunft am Ziel ca. bzw. am ausgewahlten Wegpunkt

" . 7 Ankunftszeit am Endziel der Route (wenn aktiv)
Ankunft nachster Punkt | bzw. am ausgewahiten Wegpunkt
E

4 % Aktueller Bewegungsrichtung/Kurs
Auf Kurs (z.B. NW oder S)

(Aeaba )

= (#)¥)
Zu ersetz, Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

\
rDrehe Notwendige Richtungskorrektur

nach links oder rechts

' > .
= Entfernung zum nachsten Wegpunkt der Route
Entfern. nachst. Punkt (wenn aktiv) bzw. dem ausgewahlten Wegpunkt

(" . 7 Entfernung zum Ende der Route (wenn aktiv)
Entfernung zum Ziel bzw. dem ausgewahlten Wegpunkt
E

™ Durchschnittsgeschwindigkeit tber alles, d.h. inkl.

-
Gesamt-@-Geschw. Stillstandzeit
E
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zu ersetz. Feld wahlen

Geschwindigkeit
ﬁ
é e ae v ) Aktuelle Geschwindigkeit (Einheit je nach GPS-
GESChWIﬂdngEIt Einste"ung)
. . % Aktuelles Flug-Gleitverhaltnis
Gleitverhaltnis Verhaltnis: Strecke zu Hohenverlust
ﬁ

- -, Benotigtes Flug-Gleitverhaltnis um den nachsten
Gleitverhaltnis zum Ziel | Wegpunkt (WP-Hthe erforderlich) zu erreichen
E

rGPS-Gena uigkeit ] GPs-Abweichung in Meter
E
rrrnr o] R B [ 1\

e W

Zu ersetz. Feld wahlen

Geschwindigkeit
—I
- : - “ |
GPS-S|gna|5ta|ke Balkendiagramm
E
Gutgemachte Geschw. Nur Wassersport: Geschwindigkeit mit der
rHerzfrequenz " Herzfrequenz
rrHlfi hstgeschwindigkeit " Erreichte Hochstgeschwindigkeit seit Reset
chstgeschwindigke
E
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zu ersetz. Feld wahlen
Geschwindigkeit

Aktuell gemessene Meereshthe

Richtungsangabe des urspringlich geplanten
Zielkurses

(" . "} Kursabweichung in Metern (vom Startpunkt zum
Kursabweichung Wegpunkt oder von der geplanten Route)

4 . ~  Durchschnittliche Geschwindigkeit in Bewegung
@-Geschw. in Bewegung

E

(oaitinn )

] (2]

Zu ersetz. Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

—I

-""I

["— L
Peilung

i 5 . . .
s - Positionsangabe im ausgewahlten
Position (gewahlt) Positionsformat z.B. UTM-Koordinaten

Positionsangabe in Langen und Breitengrad

s 3
Position (Lange/Breite) | ... N4832'16* E91126
N ——

= Reisedauer in Bewegung

’
Reisedauer - Bewegung
E
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zu ersetz. Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

ﬁl

l Reisedauer - Stand I Reisedauer - Stillstandszeit
[ Reisedauer bis Ziel ca. |
[ Reisedauer gesamt |

. Aktuelle Bewegunfsrichtung
[ Richtung |

Zu ersetz. Feld wahlen
Geschwindigkeit

( Sonnenaufgang I Uhrzeit Sonnenaufgang an der aktuellen Position

l SDnnenuntergang ] IL:)ng;i(iacljtnSonnenuntergang an der aktuellen
= Gesamtstrecke
[ Streckenzahler | S
Tagesstrecke
[ Tagesstrecke |

(1t )
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zu ersetz. Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

—I
IF'|'ief{:3 ) Wassertiefe aus der Schiffs-Bordelektrik (NMEA-
) Anschluss)
rTl'iI t quenz ) Trittfrequenz des optionalen Gebers
([ . ) Aktuelle lokale Uhrzeit
Uhrzeit
r Ll L -\I
Vertikalgeschw. z. Ziel Notwendige Steig-/Sinkrate (typ. m/s) zum Ziel
E

r':lrﬂ..l-'.l,-.l.-..-_.—.-l-....i.-..ﬂ.. -‘1

= (#)¥)
Zu ersetz, Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

rVEFtikﬂbESChWiﬂdig. ) Aktuelle Steig-/Sinkrate (typ. m/s)
E

Wassertemperatur aus der Schiffs-Bordelektrik

P
Wassertemperatur (NMEA-Anschluss)

7\ Name des nachsten Routen-Wegpunktes bei

p
Wegpunkt - Nachster aktiver Routenfiihrung
E

4 3

Wegpunkt am Ziel Name des Routen Ziel-Wegpunktes
E
(o w
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zu ersetz. Feld wahlen
Wegpunkt - Nachster

—I
KWegpunkt - Nachster ) Name des nachsten Routen-Wegpunktes bei
aktiver Routenfliihrung

I'r“"‘.egF"'",Ikt am Ziel h Wegpunktname am Endziel

(o Y Kleiner Peilzeiger zum Ziel
Zeiger

.. . ™ Zeit bis zum nachsten (Routen-)Wegpunkt
Zeit bis nachst. Punkt

e B
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Zielzeiger:

Aktives Ziel ,Marktplatz*

Notwendige Korrektur der aktuellen Bewegungsrichtung 85°nach links

Reisecomputer: Kompass:
Sonnenaufg.: 12 h 19 min eI T TS Drehe
0.0 08S°L
& h
Hohe Tagesstrecke Ziel Nachster Punkt

339, 26. 3 ISR

Ziel Zeiger "
Marktplatz <
Drehe Entf. zum Ziel
o
0BYL 233~
Ank. Ziel ca. Richtung

1B:H9 N
%] (B0 %

Hinweis: Der Zahlenangabe ,Drehe* ist zum Richtungszeigers verzdgert.
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GARMIN Oregon und Dakota - Datenfelder und Ihre Bedeutung

Kompass-Seite:

Aktives Ziel ,Marktplatz*
Notwendige Korrektur der aktuellen Bewegungsrichtung 6°nach rechts
Geschwindigk. Drehe

4.3" 006°R
Ziel Nachster Punkt

Marktplatz“nu:al-l

—

Hinweis: Der Zahlenangabe ,Drehe" ist zum Richtungszeigers verzdogert.
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